ثانوية العربي بلخیر فرندة 


الاختبار الأول 


السنة الثالثة au gas‏ ۲ هندسة ميكانيكية 


نظام J‏ لمعايرة و تعبئة الدواء 


الشعبة : تقني رياضي هندسة ميكانيكية المدة : ساعتان 
المادة : تكنولوجيا السنة الدراسية : 2016/2015 


الاختبار الأول في عاحة التكُنولوجيا 
} هندسة ميكانيكية ] 
الموضوع : نظام آلى لمعايرة و تعبئة الدواء 
يحتوي ملف الدراسة على جزئين : 
1۔ الملف التقني : الوثائق BLL}‏ ء 8١2‏ ء 8۱3 « 84 » 8\5{ 
2- ملف الإجابة : الوثائق } 816 »۰8۱7 818 ). 


1- الملف التقني 

1-1- وصف وتشغيل : ( الوثيقة 812 ) 
يقوم هذا النظام بمعايرة و تعبئة قارورات الدواء حسب المراحل التالية : 

- المرحلة الثانية : التعليب . 

- المرحلة الثالثة : التغليف . 
2-1- منتج محل الدراسة : 
نقترح دراسة محرّك مخفض MR,‏ الذي يشتغل بمحرك كهربائي ( الصفحة 83 ) . 
3-1- معطيات تقنية : 

N = 1000 tr/ mn طء‎ 2,4 Kw : استطاعة المحرّك‎ 

المتسننات الاسطوانیة ذات أسنان قائمة: ((6) ,(7)): 

المقياس التناسبي ( الموديول ) d¿=32mm+«+ a=58mm « m=2 mm:‏ 
المتسننات المخروطية ذات أسنان قائمة : ((4) ,(8)): 

المقیاس التناسبي mm:‏ 2.5= ص ( المودیول)  d4=35mm . Z=70‏ 
4-1- سير الجهاز : ( الوثيقة 1113 ) 


تنقل الحركة الدورانية من المحرّك إلى البساط المتحرّك بواسطة مجموعة مستنات أسطوانية ذات أسنان 
قائمة ((6) ,)7({ و مسننات مخروطية ذات أسنان قائمة : ((4) ,(8)) . 


الصفحة 8۱1 


5-1- العمل المطلوب : 
1-5-1- دراسة الإنشاء : 
أ- تحليل وظيفي : 


* آجب مباشرة على الوثائق 8۱6 


ب- تحليل بنيوي : 


* دراسة تصميمية جزئية : أتمم الدراسة التصميمية الجزئية مباشرة على الوثيقة B\7‏ 


2-5-1- دراسة التحضير : 
* دراسة الآليات : أجب مباشرة على الوثيقة8 8١‏ . 


8١2 الصفحة‎ 


ید مه + الک 
لپ a‏ له al‏ اک ام ابم الم ات 


LARES AA 


/ 
Dan 


Lo 
A 7 a 


7 


Sr روا‎ 
BILL» CA e 


1 


نے 
نے ی 
al‏ 
)ہہ ی 


12 


سم نم نم نم نلم با ظط نے نہ نر انم ا a‏ رای انم 
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فاصل الکتامة ذات شفة واحدة 


| حلقة مرنة للاعمدة 


حلقة مرنة للأجواف 
فاصل الکتامة مسطح 
فاصل الکتامة مسطح 
سندات ضبط 
فاصل الكتامة مسطح 
فاصل الكتامة ذات شفتين 
فاصل الكتامة ذات شفة واحدة 


لجاف ( خاتم ) . 22 C‏ 

لجاف ( خاتم ) . C22‏ 

خابور متوازي شکل ۸ 

لولب سداسي H‏ 

برغي ذو رأس أسطواني بتجویف سداسي 

براغي الملء و التفریغ 12 Cu Sn‏ 

صامولة سداسية 11 

صامولة ذات حزوز طراز KM‏ 

حلقة کبح طراز MB‏ 

EN-GJL300 غطاء‎ 

EN-GJL300 غطاء‎ 

غطاء 7۷۸-0110 

علبة 7۷۸-0110 

مدحرجة ذات کریات بتماس نصف قطري 

عجلة مسننة مخروطیة 60 C‏ 

0 Ede 
25CrMo4 092 
عمود خروج 172ء30‎ 

302 a 

30CrMo12 Ss 

EN-GJL300 غطاء‎ 

EN-GJL300 ھکل‎ 

التعبينات المادة 
اھ : 
محر لک - مخقعضص 
التاریخ 


الملاحظات 


| 6 | 0,25 |d-35 |d+ 28 | 
| 8 | 7 | 0,25 |d-4 [d+ 3,3 | 
]10 18 | 04 18-5 [d+ 3,3 | 


الصفحة 8۱5 


1-5-1- دراسة الانشاء : 
-i‏ التحليل الوظيفي 4-التحديد الوظيفي للأبعاد : 


1- آتمم المخطط الوظيفي (A-0)‏ 1-4- آنجز سلسلة الأبعاد الخاصة بالشرط "Ja"‏ على 


2-4- سجل على الجدول التالي التوافقات المناسبة 
10 ۰ 20 » 30 و «OD‏ الموجودة على الرسم التالي : 


2- آتمم جدول الوصلات الحركية التالي : 


القطع اسم | الرمز الوسیلة 
الوصلة 
6\3 
)11-1(\ 5 
4 )10-1( 
5\8 ۱ 
5- دراسةا تسننات : 
۶ کم ارد لعل انم کی الہ 1-5 متسننات أسطوانية ذات أسنان قائمة : })6( WD),‏ 
آتمم جدول ia‏ التالي : 
m‏ ۹ 7 1 ۹ 
Lo |‏ „, | 2 58 
== په | H-‏ 4و 
a‏ 5 متسننات مخروطية GIS‏ أسنان قائمة : ((4) ,)8({ 
آتمم جدول الْممَبٌزات التالي : 
r L 8 7 d‏ 
)4( 35 


3-5- أحسب نسبة النقل الكلية Tg‏ 


ب - الدراسة البنيوية 


راش “sal aa‏ 
7 تغيير الوصلة المتمحورة بين العمود )5( و الھیکل )1( بواسطة مدحرجات ذات دحاريج مخروطية . 
> تغيير الوصلة الإندماجية بين العمود )5( و العجلة المسننة )8( بإستعمال خابور متوازي شكل A‏ . 
” تركيب الغطائين (12) و (13) : 
* وصلة اندماجية بواسطة براغي 3 
+ حماية الجهاز باستعمال فاصل sl‏ ذات pas‏ 


TR 


© دراسة الآليات 
ý‏ 5 واتة ل 


عند وصول القارورة عند الملتقط "o"‏ یفتح الصمام (EV)‏ حتی 
تصل إشارة الوزن (50g)‏ يتم الضغط على الملتقط "ع" ء الذي 
يؤذي إلى GE‏ الصمام (,8۷) وخروج الدافعة (Vi)‏ حتى 
الضغط على الملتقط "ay"‏ بعد مرور 108 ثواني تعود الدافعة 
(V1)‏ حتى الضغط على الملتقط "ره" ء الذي sis‏ إلى دوران 
المحرك (M2)‏ 

إلى أن تلامس القارورة الملتقط "0" ء فيتم بذلك توقف المحرك 
MR»‏ و نزول الدافعة (V2)‏ حتى haal‏ على الملتقط ",و" 
(وذلك لتحقيق غلق القارورة بغطاء ) » ثم تعود الدافعة (Va)‏ إلى 
أن تضغط على الملتقط "رط" وبذلك تعاد الدورة . 


المعطيات : 

لدينا Y gas‏ الحقيقة لکل الدورة (الحالات الممكنة فقط) حيث تكون متغيرات الدخول by‏ ما 21 مه ومتغيرات 
الخروج ,۷ , ۷,۲ Vo , Vz,‏ 

المطلوب : 


1 - استخرج المعادلات النطقية : 


ao a bo bı Vi’ Vi vy Vy 
1 0 1 0 0 1 0 1 
01 0 1 0 1 0 0 1 
0 1 1 0 1 0 0 1 
0 1 0 0 1 0 1 0 
0 1 0 1 1 0 1 0 
0 | 0 0 | 0 0 1 0 1 


2- بسط المعادلة Vz’‏ بالطريقة الجبرية (جبر (Ja‏ 


3- بسط المعادلة Vy‏ باستعمال جدول كارنو 4- أنشئ اللوجغرام المناسب للمخرج "۷1 . 
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الصفحة 8۱8 


الجمهورية,الجزااترية الديمقراطية الشعبية 
وزارة التربية الوطنية 
ثانوية الحاج أحمد حطاب - بمدغوسة - 


نظام آلي لمعايرة Aisa y‏ الدواء 


تحت إشراف الأستاذ ۰ 


یحتوي ملف الدراسة علی جزئیین : 
٭الملف التقني : الوثائق (1211 ء 1212 ۰ ۰1213 1214 ۰ 12\5{ 
ملف الإجابة : الوثائق } 1216 ء7٣12‏ ۰ 1218 « ۰1219 ۰12110 12۱11 › 12112 ). 


الملف التقنی: 


1.وصف وتشغیل : ( الوثیقة 1112 ) 
يقوم هذا النظام بمعايرة و تعبئة قارورات الدواء حسب المراحل التالية : 
«المرحلة الثانية : التعليب . 
هلر حلة التالثة ٠‏ التغليف . 


نظام آلي لمعايرة و تعبنه الدواء 


2-1.منتج محل الدراسة : 


نقترح دراسة محرّك مخفض MR,‏ الذي يشتغل بمحرك كهربائي ( الصفحه 1213 ) . 


3-1.معطيات تقنية : 
استطاعة المحرك : N=1000tr/mn <P = 2,4 Kw‏ 
المتسننات الاسطوانية ذات أسنان قائمة: ((6) ,(7)): 
المقياس التناسبي ( الموديول ) : d = 32mm «a=58 mm ۰ m=2 mm‏ 
المتسننات المخروطية ذات أسنان قائمة : ((4) ,(8)؟ 
المقياس التناسبي (المودیول): d,=35mm ‘Z, = 70 dent « m =2.5 mm‏ 


)1113 سير الجهاز :و الوثيقة‎ el 
تنقل الحركة الدورانية من المحرّك إلى البساط المتحرّك بواسطة مجموعة‎ 
))7(, (6)} تنات أسطوانية ذات أسنان قائمة‎ 
. ))8(, )4(( : و مستنات مخروطية ذات أسنان قائمة‎ 


5-1. العمل المطلوب : 
1-5-1- دراسة الانشاء : 
٭تحلیل وظيفي : أجب مباشرة على الوثائق 1216 و 1217. 
«تحليل بنيوي : 
* دراسة تصميمية جزئية : أتمم الدراسة التصميمية الجزئية مباشرة على الوثيقة 1218. 
* دراسة تعريفية جزئية : أتمم الدراسة التعريفية الجزئية مباشرة على الوثيقة 1219 


سے تت“ 


2-5-1- دراسة التحضیر ۰ 
* تكنولوجيا وسائل الصنع : أجب مباشرة على الوثيقة 12110 . 
* عقد المرحلة الخاص بصنع الغطاء(12) : أجب مباشرة على الوثيقة 12111 . 
* دراسة الآليات : أجب مباشرة على الوثيقة 12112 . 


النظام الآلي 
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on 2 24‏ التالی التوافقات المناسبة 
6, ۰ ۰,6 0, و © الموجودة على الرسم التالي : 
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1-5 متسننات أسطوانية ذات أسنان قائمة : ((6) ,)7({ 
اتمم جدول المميزات التالي : 


oo 
58 8/21 2 


r=z6/z7=d6/d7 ۰ 2-)06+07(/2 26=d6/m 


27-0 


2-5 متسننات مخروطية ذات أسنان قائمة : })4( ,(8)) 
أتمم جدول المميزات التالي : 


tg5,=Z,/Z, = ول ام‎ 86 z4=d4/m 


L,= dy/ 2 Sin 04 tg ð= r O, + O, =900 


le = ہا‎ X ورا‎ = 8/21 x 1/5 - 5 


ra = Ns / Nm — 
N. =Nm ۲ و۲‎ = 1000 x 5 
إذن:‎ 


N. = 76.19 ۷۱ 
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* وصلة اندماجية بواسطة براغي . 


٭ترکیب الغطائین (12) و (13) : 


Je‏ الوصلة الاندماجية بین العمود 


)5( و الھیکل )1( بواسطة مدحرجات ذات دحاریج مخروطیة . 
)5( و العجلة المسئنة )8( باستعمال خابور متوازي A JS‏ . 


«تغيير الوصلة المتمحورة بین العمود 


